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Inovace predmétu Pneumatické prvky a systémy
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Resitel: Ing. Miloslav Zacek

Cile projektu

> Inovace vyuky v predmétu Pneumatické prvky a systémy o nejnovéjsi poznatky v prvkovém sortimentu
pneumatickych mechanizmt, v systémovém reseni a v aplikacnich moznostech.

> Vybaveni laboratore pneumatickych mechanizmii nejmodernéjsimi pneumatickymi prvky

> Realizace novych laboratornich uloh:

3

Manipulator pro plochou soucast. [Manipulatorli.mpg a Manipulatorl_4.mpg]

s

Manipulator pro krychlovou soucast [Manipulator2.mpg a Manipulator2_1.mpg]

3

Uloha se systémem Soft Stop [SoftStop.mpg]

= Experimentalni Uloha s proporcionalnim rozvadécem pro polohovani bezpistnicového pneumomotoru
[Servopohon.mpg]


http://www.338.vsb.cz/MOV/manipulator1.mpg
http://www.338.vsb.cz/MOV/manipulator1_4.mpg
http://www.338.vsb.cz/MOV/manipulator2.mpg
http://www.338.vsb.cz/MOV/manipulator2_1.mpg
http://www.338.vsb.cz/MOV/softstop.mpg
http://www.338.vsb.cz/MOV/servopohon.mpg
mailto:miloslav.zacek@vsb.cz
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Manipulator pro plochou soucast
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Manipulator pro krychlovou soucast
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Experimentalni uloha s proporcionalnim rozvadécem pro polohovani bezpistnicového

pneumomotoru
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Signal Builder (Ulohaprop2/Signal Builder)
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