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Technicky popis

Zafizeni je primarné urceno pro presné polohovani kamer a laseru u stereoskopického PIV systému.
Jde o modularni, rozsititelné a prestavitelné zatizeni s vysokou tuhosti a presnosti ustaveni. Zatizeni
umoznuje sestaveni PIV systému v rliznych kombinacich poloh kamer a laseru. Byl pouZit konstrukéni
systém Alutec K+K s hlinikovymi dily’. Spojeni viech dilii je mozné bez specialniho naradi a svafovani.
Ovladani je rozsifitelné na motorizovany pohyb s pomoci krokovych motorl se sw fizenim pro presné
polohovani pfi multi-polohovém méreni.

Polohovani kamer

Navrh stojanu pro kamery vychazi z konstrukénich feSeni traverzovacich systém( pro védecké
aplikace a reflektuje potfeby pro méreni se systémem stereo PIV — aplikace dvou kamer. Lze pouZit i
pro tfiosé polohovani jinych pristroji a zafizeni, napf. pro LDA nebo PDA sondu. Stojan je sestaven
z osvédceného konstrukéniho systému Alutec: hlinikové profily 45x45 mm, 45x90 mm, 45x180 mm,
90x90 mm; spojovaci prvky, kotvici prvky, linedrni vedeni. Posuv ve tfech osach je realizovan pomoci
linedrniho vedeni s vodicimi ty¢emi a kulickovymi pouzdry s chodem bez vile. Posuv ve dvou osach je

! AlMgSi0.5F25 according to DIN 3.3206.72 with anodized surface; tensile strength R,,=245 MPa
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v souCasné podobé nastavovdn rucné, vyskové nastaveni a aretace polohy jsou realizovany
mechanicky pomoci lanového navijaku a kladek. Polohu v kazdé ose je mozné odecitat na stupnici.
Rozsahy poloh jsou 280 mm, 320 mm a 480 m pro osy X, y a z. Horizontalni vodici tyce je mozné
prestavit v rGznych vyskach od podlahy, v soucasné podobé je to 85 — 155 cm. Kamery jsou
pripevnény pomoci adaptérl na nosnik s délkou 1000 mm. Jejich vzajemna vzdalenost mulzZe byt
nastavena vrozsahu od 300 do 800 mm. Robustni stavéci nohy stojanu umoZiuji ustaveni
horizontalni polohy kamer a kompenzuji nerovnosti podlahy. Dvé vodovahy poskytuji informaci o
naklonu ve dvou osach.

Polohovani laseru

Jednim z kritérii pro ndvrh stojanu na laser pro PIV byla mobilita a variabilita pouziti pro rlzné
vyzkumné a vyukové aplikace. Na rozdil od bézného ulozeni laseru na optické lavici jej toto umozniuje
pouzit jako samostatné zarizeni se snadnou manipulaci a prevozem. Stojan je, stejné jako
v pfedchozim pfipadé, smontovan z konstrukéniho systému Alutec: hlinikové profily 45x45 mm
a 45x90 mm, linearni vedeni, spojovaci a kotvici prvky. Ve spodni ¢asti stojanu jsou umistény zdroje
laseru. V zadni ¢3asti stojanu je upevnén svisly profil 45x90 mm s délkou 185 cm osazeny 4 nerezovymi
vodicimi listami linedrniho vedeni. Laserovd hlava je pfipevnéna na konstrukci s kladkami, kterd
umoznuje vyskové nastaveni hlavy v rozsahu 800 mm (85 — 165 cm nad podlahou) a naklon hlavy
v rozsahu £15° od horizontalni roviny. Vysku hlavy je moZné odecitat na stupnici. Zména vyskového
nastaveni a aretace polohy je v souc¢asné podobé realizovana pomoci lanového navijaku. K zafixovani
stojanu a ustaveni polohy laseru pro konkrétni experiment slouzi kotvici tfrmeny se stavécimi nohami.

Zakladni technické parametry

Polohovani kamer: Posuv ve tfech osach s rozsahy poloh: 280 mm, 320 mm a480 m proosy X,y a z
Vzdalenost kamer: od 300 do 800 mm
Zatizitelnost: 30 kg

Polohovani laserové hlavy: vyskové nastaveni hlavy v rozsahu 800 mm (85 — 165 cm nad podlahou) a
naklon hlavy v rozsahu +15° od horizontalni roviny.

Zatizitelnost: 15 + 2x35 kg

Celkova hmotnost systému: 60 kg

Zpusob realizace

Vyroben funkéni vzorek, na kterém je realizovan dalsi vyvoj a ovérovani.

VysledKky zkousSek, pouziti
Zatizeni je vyuZivano pfi provozu PIV systému TSI v rdmci vyukovych a vyzkumnych aktivit. Dil¢i
dokumentace pouziti zafizeni viz publikace [1, 2]. Obrazova dokumentace zafizeni je uvedena nize.
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Obr. 1. Tfiosy polohovaci systém pro kamery Rez slozenim drzaku kamer

Obr. 2. Polohovaci systém pro laser Rez sestavou linedrniho vedeni
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Obr. 3. Pohledy na stojan kamer a rozsah polohovani.
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Obr. 4. Pohledy na stojan laseru a rozsah polohovani.
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Prohlasuji, Zze popsany vysledek naplfiuje definici uvedenou v Pfiloze ¢. 1 Metodiky hodnoceni
vysledk(l vyzkumu a vyvoje v roce 2008 a Ze jsem si védom duasledkl plynoucich z poru$eni § 14
zdkona €. 130/2002 Sb. (ve znéni platném od 1. Eervence 2009). Prohla8uji rovnéz, Ze na pozadani
pfedlozim technickou dokumentaci vysledku.
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